Halton Max Ultra Circular (MUC) — Guide
for installation, driftsattning och underhall
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1 Inledning

1.1 Om detta dokument

Detta dokument innehdller instruktioner om hur produkten ska installeras, driftsdttas och underhéllas. Detta
dokument dr avsett for personer med |dmplig utbildning som utfér dessa uppgifter.

Anm : Det kan finnas projektspecifika variationer.

1.2 Upphovsratt och friskrivningar

Innehdllet i detta dokument dr strikt konfidentiellt och fér endast anvdndas i informationssyfte. Det dr forbjudet
att Idmna ut informationen i detta dokument till tredje part utan dndamalsenligt avtal eller tillsténd frédn Halton.
Halton behdller dganderdtten till dokumentet och det far inte dupliceras, 1&nas ut, kopieras, dndras, modifieras,
reproduceras, dverforas eller spridas till tredje part utan foregdende skriftligt medgivande frdn Halton. All
information som finns i detta dokument eller i tillhdrande material fér endast anvdndas for det dndamadl som
anges i detta dokument.

Halton frénsdger sig allt ansvar kopplat till detta dokument. Halton Idmnar ingen uttrycklig eller underférstadd
garanti vad gdller detta dokument. All tilldten anvdndning av informationen i detta dokument sker pd egen risk.
Halton kan éndra eller byta ut informationen i detta dokument efter eget omdéme utan ytterligare meddelande
eller ansvar.

Den enda och exklusiva dganderdtten till alla immateriella rattigheter, eller tilldmpningar av dessa, inklusive
men inte begrdnsat till upphovsratt, ménsterskydd, patent, affdrshemligheter, handelsnamn, varumdrken och
sakkunskaper (béde registrerade eller oregistrerade) som kan tillskrivas detta dokument forblir hos Halton. Inga
rattigheter eller licenser beviljas.

1.3 Sammanfattning av dandringar

Utgdva Datum Beskrivning

2.3 07.03.2023 = Kanalanslutningsstorlek 630 mm tillagd.
= Kapitlet Driftséttning uppdaterat.

2.2 25.11.2022 = Modbus RTU-kommunikation tillagd.

2.1 23.09.2022 = Kanalanslutningsstorlek 500 mm tillagd.

= Modbus-enhetens nummer uppdaterat.

2.0 12.04.2022 = Kanalanslutningsstorlek 400 mm tillagd.
= Nya stdlldonsmodeller tillagda.
= Kapitlet Driftséttning uppdaterat.
= Kapitlet Felsékning tillagt.
* Redaktionella dndringar.

1.1 18.02.2022 Redaktionella dndringar: innehdllet har
omorganiserats och fortydligats.

1.0 18.03.2021 Forsta utgévan.



1.4 Sakerhetsanvisningar

All information i det hdr avsnittet dr viktig och relevant for din sdkerhet. Var sdrskilt uppmdarksam pé dessa
bilder med tillhérande meddelanden nér de anvdnds lédngre fram i manualen.

Varningar

Dessa varningsskyltar indikerar att det finns risk for personskador och dédsfall. Det finns ocksé en potentiell
risk for materiella skador. Var uppmdarksam pé féljande skyltar nar du utfor arbetsuppgifter eller roér dig inom
omrddet:

VARNING!

Denna symbol indikerar en potentiell fara, ett hinder eller ett tillstdnd som krdver sarskild uppmdarksamhet.

FARA FOR ROTERANDE ENHETSDELAR!

Denna symbol indikerar en farlig plats med risk for personskador, dédsfall och materiella skador.

FARA FOR HANGANDE LAST!

Denna symbol indikerar en farlig plats med risk for personskador, dédsfall och materiella skador.

/N

RISK FOR PERSONSKADOR!

Denna symbol indikerar en farlig plats (med undantag av ovan ndmnda riskomraden) ddr det finns risk for
personskador, dédsfall och materiella skador.

Faror

Dessa varningsskyltar indikerar att det finns risk for personskador och materiella skador. Ta hdnsyn till foljande
forsiktighets@tgdrder for att garantera din egen sdkerhet:

FARAI

Denna symbol indikerar en farlig plats med risk for materiella skador som dven kan leda till personskador.



FARA! TUNGA FOREMAL

Lyft inte foremal 6ver 20 kg ensam. Anvdnd en lyftanordning eller be om hjalp.

FARA!
Risk for personskador eller materiella skador.

Anvisningar

Anm : Anvisningar dr information som du ska vara sdrskilt uppmdrksam pé.

1.5 Kontaktinformation

Kontaktinformation finns pd www.halton.com.



https://www.halton.com/

2 Produktbeskrivning

2.1 Oversikt

© Halton
Fig. 1. Halton Max Ultra Circular (MUC)
Cirkulart spjall for luftflodesstyrning med ultraljudsteknik for luftflodesmétning.
Tillampningsomrdaden
= Variabel (VAV) och konstant (CAV) styrning av luftflode

= Tillufts- och frénluftsinstallationer

« Aven tillgénglig fér Halton Workplace-tillémpningar
Huvudfunktioner

= Okdnslig for ansamling av damm

= Utrymmesmdssig flexibilitet

= Individuellt kalibrerad for hdgre noggrannhet
= Ldg tryckforlust for minskad bullerniva

= Kan anslutas till ett byggnadsstyrsystem (BMS)




2.2 Driftsprincip

© Halton
Fig. 2. Halton Max Ultra Circular (MUC) har tva ultraljudsgivare for luftflédesmdtning.

Spjdllet kan fungera antingen som ett till- eller franluftsdon. Spjdllet upprétthdller det nédvandiga luftflodet
med hjalp av ultraljudsmdatning, oberoende av luftfléde och tryckvariationer i kanalsystemet.

Spjdllet har en luftflodesstyrenhet, tvd ultraljudsgivare for luftflodesmdtning, en lufttemperaturgivare och ett
stalldon for styrning av spjdlibladet. Luftfloédesstyrenheten har en kontrollpanel for att visa métvdrden och
stdlla in driftsparametrar.

Luftflédesstyrenheten kan ta emot luftflédesstyrsignalen via
= Modbus RTU-ndtverksvariabel
= kontrollpanelen

= en analog standardsignal.

De tre styrligena synkroniseras med varandra. Luftflodesmdtningen omfattar temperatur- och
kanaltypskompensationer vilket ger exakta och tillforlitliga luftflodesmétningar Gven pé korta avsténd frdn
luftflodesstorningar i kanalsystemet.



2.3 Uppbyggnad och material

Fig. 3. Uppbyggnad fér Halton Max Ultra Circular (MUC)

Komponent

Holje

Tdatningspackning for kanal

Axel

Blad

Bladpackning

Stdlldon

Kabel

Ultraljudsgivare och temperaturgivare

Luftflodesstyrenhet

Material

Galvaniserat stdl eller rostfritt st&l (EN 1.4404, AlSI
316L)

Gummi

Galvaniserat stdl eller rostfritt st&l (EN 1.4404, AlSI
316L)

Galvaniserat stdl eller rostfritt stdl (EN 1.4404/AISI
316L)

EPDM-gummi

Plast, stél, PVC-kabel
Ethernet-kabel (LSZH)
ABS-plast

ABS-plast



2.4 Dimensioner och vikt
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Fig. 4. Dimensioner for Halton Max Ultra Circular (MUC), D=100-315
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Fig. 5. Dimensioner for Halton Max Ultra Circular (MUC), D=400

NS

100
125
160
200
250
315

400

oD

929

124
159
199
249
314

398

427
474
540
612
705
825

1054

L1

355
402
468
540
633
753

982

L2

15

38

70

65

H

127
153
187
227
277
342

424

H1

153
178
213
253
303
368

447

Vikt (kg)
19
2,2
2,7
3,3
43
5.8
9,6
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Fig. 6. Dimensioner fér Halton Max Ultra Circular (MUC), D=500-630

NS oD oD1 L L1 L2 H H1
500 499 595 1295 1235 100 552 608

630 629 725 1532 1476 167 740 682

Vikt (kg)
20,5

27
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3 Installation

3.1 Innan du bérjar

3.1.1 Installationsprocess

De viktigaste stegen i installationsprocessen ar foljande:
= Val av installationsplats.

= Kontroll av sdkerhetsavsténdet.
= Anslutning av spjdllet till kanalsystemet.

= Anslutning av elektriska ledningar.

Connect the
damper to the
ductwork.

Determine the Check the safety

installation place. distances.

Fig. 7. Installationsprocess fér Halton Max Ultra Circular (MUC)

3.1.2 Information om installation

Installationsalternativ

Spjallet kan installeras i tre olika Idgen: givarna kan riktas utdt, &t sidan eller indt. En tolerans p& +/-10 grader
accepteras.

Fig. 8. Spjdlldge "utdt” och "Gt sidan”

Fig. 9. Spjdlldge "inGt”

2.3 All rights reserved ©Halton ﬁﬂﬁﬁ@ﬁ



Kabeldragning

Kabeldragningen far endast utféras av behérig personal och ska félja lokala foreskrifter. En sdkerhetsisolerad
transformator ska anvéndas till stromférsérjningen.

Bussen ska implementeras i enlighet med standard EIA/TIA-485.

L) oy

M 4 ﬁ

! y ! Pull Up
D1 !

[IET Balanced Pair - LT
DO
¢ <+ Pull Down

Common

Fig. 10. Exempel: Allmédn RS-485 2-trddarstopologi

Se Styrenhetens anslutningar och Kopplingsschema i Tekniska referensdata for information om anslutnings-
och kopplingsschema.

Krav pé kablage

Fdltenheter:

= De kablar som dar kopplade till anslutningarna har en tvdrsnittsyta p& minst 0,5 mm?

= Partvinnad kabel, skdrmning rekommenderas.

Modbus RTU-kabel
= Skdrmad partvinnad kabel. Till exempel Belden 3105A eller Nomak 2x2x0.5+0.5.

= Max. l[dngd pd bussen 1 000 m.

= Ett motst@nd pd 120 Ohm ska anslutas vid dnden av huvudkabeln for att undvika signalreflektioner.

3.1.3 Sdkerhetsavstdnd och matnoggrannhet

Storningar i kanalsystemet som t.ex. bdjar, T-stycken och ljuddédmpare orsakar turbulens och ojamnt luftflode.
Detta kan leda till fluktuationer och felaktiga métvarden.

Anm : Det rekommenderade sdkerhetsavstdndet dr ldngre én eller lika med tre kanaldiametrar (3D) for att
s@kerstdlla optimal métnoggrannhet.

Teknisk prestanda fér Halton Max Ultra Circular (MUC)
= Hastighetsintervall 0,5-10,0 m/s

= Allmé&n mdatoscdkerhet
= Noggrannhet +5%
= Minsta tillétna sdkerhetsavsténd ar 1D.
= Forvantad matosdkerhet ndr ratt installationsfall har valts + % eller I/s, beroende pé vilket som dr storst —
procenttalet eller det absoluta véardet for den specifika produktstorleken.
= Dimension 100 = +5 % eller £1,00 I/s



= Dimension 125 = +5 % eller £1,25 /s
= Dimension 160 = +5 % eller £2,5 /s
= Dimension 200 = +5 % eller £4,0 I/s
= Dimension 250 = +5 % eller +6,5 I/s
= Dimension 315=+10 % eller +10 I/s
= Dimension 400 = +10 % eller +15 I/s
= Dimension 500 = +10 % eller £251/s
= Dimension 630 = +15 % eller +93 I/s

Anm : Mdatoscdkerheten definieras under laboratorieférhdllanden och kan vara stérre i praktiska installationer
ddr icke-optimala installationssituationer eller flera pé& varandra féljande stérningar kan finnas.

*Dimension 630 hastighetsintervall 0,5 - 8,0 m/s

Minimalt sakerhetsavsténd

Fig. 11. Minimalt sékerhetsavstdnd

Om den raka kanalen mellan spjdllet och stérningen dr kortare én fem ganger kanaldiametern (5D) ska ratt
installationsfall valjas under driftsattning. Minsta tilldtna sdkerhetsavsténd ar 1D.

Anm : Se kapitlet Installationsfall f6r Halton Max Ultra Circular (MUC) i Tekniska referensdata for information
om installationsfallen och deras motsvarande varden for parameter SelectDuctType.

3.2 Steg-for-steg-instruktioner

3.2.1 Anslutning av spjdllet till kanalsystemet

Den hdr uppgiften

FARA!
Risk for personskador eller materiella skador.

Anm : Fastmaterial ingdr inte i leveransen.

Arbetsordning

1. Innan du bérjar, gor foljande:



a. Kontrollera insidan av spjdllet for skador och [6sa delar.
b. Ta bort eventuella féroreningar i kanalsystemet.

c. Ge stod dt installationen med hjdlp av ett lampligt upphdngningssystem. Upphdngningssystemet
far endast belastas med enhetens vikt. Intilliggande komponenter och anslutningskanaler ska

stddjas separat.

d. Anvand skyddshandskar.

2. Montera spjdllet sé att displayen syns.
Spjdllet kan installeras i tre olika Idgen: givarna kan riktas utdt, &t sidan eller indt. En tolerans p& +/-10

grader accepteras.

Fig. 12. Spjdlldge "utdt” och "Gt sidan”

Fig. 13. Spjdlldge "inGt”
Anm : Information om sdkerhetsavstdnd finns i Sdkerhetsavstdnd och métnoggrannhet.

3. Skjut pd kanalerna péd spjdllet. Spjdllet ar utrustat med tatningspackningar.

4. Borra hél for popnitar.



5.

Resultat

Spjdllet har installerats. Anvand tejp for att sdkerstdlla tathet, efter behov.

3.2.2 Ansluta elektriska ledningar
Den hdr uppgiften

ELEKTRISK FARA!

Innan ndgot arbete utfors ska stromfoérsorjningen slés frén for att undvika skador frén elektrisk strém.

Arbetsordning

1. Skruva loss styrenhetens holje och ta bort det.



Anslut ingdngs-, utg@ngs- och kommunikationskablaget.
Anm : Se Information om installation och Kopplingsschema.

Byt ut styrenhetens hélje och fést skruvarna.

Sl& pd stromforsorjningen.



4 Driftsattning

4.1 Innan du boérjar

4.1.1 Process for driftsattning

De viktigaste stegen i driftsattningsprocessen dr foljande:
= Konfigurera de grundléggande styrenhetsinstdllningarna (inklusive: vdlja installationsfall).

= Stdlla in parametrarna for Modbus-kommunikationen (valfritt)

4.1.2 Information om driftsattning

Innan systemet startas ska styrenhetsinstdllningarna (inklusive ratt installationsfall) och eventuella Modbus-
kommunikationsparametrar stdllas in.

Fabriksinstallningar

Luftflodesintervallet for Halton Max Ultra Circular (MUC) dr forinstdllt pd fabriken. Styrsignalen och
dterkopplingssignalen har samma fabriksinstaliningar, men de kan konfigureras var fér sig. Om
luftflodesintervallet inte anges av kunden dr standardinstdliningarna frén fabriken féljande:

= Minsta luftfléde: O I/s

= Maximalt luftflode motsvarar en lufthastighet pd 10 m/s.

De maximala luftflédena i féljande tabell anges for en lufthastighet p& 10 m/s.

NS Max. luftfléde [I/s] vid 10 m/s (Vnom) Max. luftfldde [m>/h] vid 10 m/s (Vhom)
100 79 283

125 123 441

160 201 723

200 314 1130

250 491 1767

315 779 2805

400 1257 4524

500 1963 7 068

630 3117 11222

Tabell 1. Fabriksinstdliningar fér Halton Max Ultra Circular (MUC)



4.1.3 Kontrollpanel for luftflode

Luftflodesstyrenheten for Halton Max Ultra Circular (MUC) har en kontrollpanel med en display och fyra
tryckknappar.

SENSOR SENSOR
B A

©®®E

& | Halton LAC-1.U01 | @

Fig. 14. Kontrollpanel

LCD-displayen kan visa 16 tecken pd tvd rader.
= Tryck pd knappen "OK” for att gé till ndsta vy. Tryck p& knappen "ESC” for att ga till foregdende vy.
= Tryck pd pilknapparna till vanster och hoger for att forflytta dig mellan olika parameterinstdlliningar.

= Ndr vyn "Instdliningar” visas trycker du pd knappen "OK” for att komma till menyn for styrenhetens

parametrar.
= Om du inte trycker p& ndgon knapp dtergdr displayen till standardvyn.

= LED-signallampor indikerar Modbus-kommunikation:
= ROt ljus indikerar RS-485 Rx-kommunikationspaket frdn master.

= Gront ljus indikerar RS-485 Tx-kommunikationspaket frdn master.



4.1.4 Kontrollpanel for luftfléde: startvyer

Nr  Beskrivning
1 Standardvy
2 Programvaruversion

LAC1.U01 3 Uppmatt luftflode i m/s
FW-ver.: 01

4 Uppmatt Iuftflode i m/h

Lufthastighet 5 Uppmadtt luftfléde i I/s
. m/s *{CtrISig}

6 Spjdlibladslége (0-100 %)

Luftfiode (AF) 7 Uppmatt temperatur
. m¥s *{CtrlSig}

8 Uppmatt rumstemperatur

Luftflode (AF) 9 Instaliningsvy

. I/s *{CtriISig}

Spjallage
. % *{CtrISig}

Lufttemperatur
. °C *{CtrlSig}

Hjalptemperatur
. % *{CtrlISig}

Installningar
“OK” for att visa

Fig. 15. Startvyer fér Halton Max Ultra Circular (MUC)

= Tryck pd knappen "OK” for att gé till ndsta vy. Tryck p& knappen "ESC” for att ga till foregdende vy.
= Tryck pd pilknapparna till vdnster och héger for att forflytta dig mellan olika parameterinstdllningar.

= Ndr vyn "Instdliningar” visas trycker du pd knappen "OK” for att komma till menyn for styrenhetens
parametrar.



4.1.5 Modbus RTU-kommunikation

Luftregleringsspjdllet Halton Max Ultra Circular (MUC) kan kommunicera med byggnadsstyrsystemet (BMS) via
Modbus RTU. Med hjdlp av Modbus-registret kan du Idsa av och konfigurera parametervdrden. Se Modbus

RTU-parametrar fér Halton Max Ultra Circular (MUC) for en lista 6ver Modbus RTU-parametrar.
Standardinstdliningar fér kommunikationen d@r slav-ID 1, 115200 bps, O (udda), 8 (bit), 1 (stoppbit)

Du kan dndra kommunikationsinstdllningarna pd relevanta sidor for parametrar i styrenheten Halton Max Ultra
Circular (MUCQC):

= Supportstyrenhetens slav-ID: 1..247

=  Kommunikationshastighet: 4k8/9k6/14k4/19k2/38k4/56k0/57k6/115k2

= Paritet: Ingen/jdmn/udda

Det kan finnas upp till 32 enheter i en Modbus RTU-buss. Busskabelns léngd och kvalitet samt andra
storningar kan pdverka det maximala antalet enheter. Styrenhetens kortaste avfrdgningstid dar 200 ms.

For att konfigurera parametrar med hjalp av Modbus méste du skicka ett 16senord till MUC innan den
godkdnner andringarna. Ndr holding-registret eller coils ska konfigureras ska du férst ange det registervarde
du vill dndra. Efter det skickas vdrdet 9055 till holding-register 40905 och sedan skickas vdrdet O till holding-
register 40905.

4.1.6 Funktion for sjalvdiagnostik

Halton Max Ultra Circular (MUC) har en avancerad funktion for sjdlvdiagnostik som évervakar styrenhetens
egen prestanda.

Om styrenheten installeras pé en plats dar luftflodet dr mycket turbulent och lufthastigheten ar hég (ungefar
10 m/s) kan det leda till att givaren mdter fel. Funktionen for sjdlvdiagnostik startar i dessa fall om matgivarna.
Under omstarten stdller sig spjdllbladet i det stdngda Idget i en sekund och atergér sedan till normal drift.



4.2 Steg-for-steg-instruktioner

4.2.1 Konfigurera grundldggande styrenhetsinstallningar i analogt lage
Arbetsordning

1. Ga till menyn for styrenhetens parametrar.
2. Stdllin parametern CtriIMode till "Analog”.

3. Kontrollera vérdena for féljande parametrar. Andra vérdena vid behov.
= Styrsignalomréde (Al1rg)
= Mojliga varden: 0..10 V/2..10 V

= Standard: 0..10 V

= Instdlining for IGgsta flode Vmin (Al1min)
= Standard: Vmin=0

= Instdlining for hogsta flode Vmax (AlImax)

= Standard: Vmax=Vnom

. ,&terkopplingssignqIomr&de (AO1rg)
= Mojliga varden: 0..10 V/2..10 V
= Standard: 0..10 V

4. Valj ratt installationsfall och stdll in vardet for parameter SelectDuctType i enlighet med detta for att
sakerstdlla korrekta matvarden.

= Mojliga vérden: #0..#51
= Standard: #0
= Se kapitlet Installationsfall fér Halton Max Ultra Circular (MUC) i Tekniska referensdata for

information om installationsfallen och deras motsvarande vérden for parameter SelectDuctType.

4.2.2 Konfigurera grundldggande styrenhetsinstdallningar i Modbus-lage

Den hdr uppgiften
Se dven Modbus RTU-kommunikation.

Arbetsordning

1. Ga till menyn for styrenhetens parametrar.
2. Stallin parametern CtriMode till "Modbus”.

3. Vadlj ratt installationsfall och stdll in vardet for parameter SelectDuctType i enlighet med detta for att
stkerstdlla korrekta matvdrden.

= Mojliga varden: #0..#51
= Standard: #0

= Se kapitlet Installationsfall fér Halton Max Ultra Circular (MUC) i Tekniska referensdata for
information om installationsfallen och deras motsvarande véarden for parameter SelectDuctType.
4. Kontrollera vérdena for féljande Modbus RTU-parametrar. Andra vérdena vid behov.
= Slav-ID (SIvID)
= Mojliga varden: 1..247



= Standard: 1
= Overféringshastighet (Baud)
= Mojliga varden: 4k8/9k6/14k4/19k2/38k4/56k0/57k6/115k2
= Standard: 115k2
= Paritet (Pr)
= Mojliga varden: Ingen/jamn/udda

=  Standard: Udda

4.2.3 Konfigurera grundldggande styrenhetsinstallningar i konsolldge (service eller test)
Arbetsordning

1. Ga till menyn for styrenhetens parametrar.
2. Stallin parametern CtrIMode till "Konsol”.
3. Stallin vardet for bérvardesparametern SP.

=  Standard: Vnom

4. Vadlj ratt installationsfall och stall in vardet for parameter SelectDuctType i enlighet med detta for att
stkerstdlla korrekta matvdrden.

= Mojliga varden: #0..#51
= Standard: #0

= Se kapitlet Installationsfall fér Halton Max Ultra Circular (MUC) i Tekniska referensdata for

information om installationsfallen och deras motsvarande vérden for parameter SelectDuctType.

4.2.4 Berdakna styr- och &terkopplingssignaler for luftflodet

Med hjdlp av dessa formler kan du berdkna styr- och &terkopplingssignalerna for luftflédet nér du anvdnder det
analoga laget.

Arbetsordning

1. Berdkna styrsignalen for luftflodet.
= Anvdnd dig av féljande formel om du anvénder en 0-10 DC-styrsignal:

Y
Vsp = Vmin + m X (Vmax - Vmin)
= Anvdnd dig av féljande formel om du anvénder en 2-10 DC-styrsignal:

Y —-2DC

Vsp =Vmin+ 8DC

X (Vmax - Vmin)

2. Berdkna aterkopplingssignalen for luftflodet.

= Anvdnd dig av féljande formel om du anvénder en 0-10 DC-dterkopplingssignal:

U

Vact = Vnom X m

= Anvdnd dig av féljande formel om du anvénder en 2-10 DC-dterkopplingssignal:



U-2DC
8DC

Vact = Vnom X

4.2.5 Starta om styrenheten

Den hdr uppgiften
Arbetsordning
1. Ga till menyn for styrenhetens parametrar.

2. Tryck pd vanster pilknapp, héger pilknapp och knappen "OK” samtidigt i tvd sekunder.
Den andra nivan i menyn for styrenhetens parametrar 6ppnas.

3. Stallin parametern Recal. Pos till "Ja”.

Resultat

Styrenheten startas om.

4.2.6 Konfigurera funktionen fér schemalagd omstart
Du kan stdlla in att styrenheten ska starta om vid schemalagda intervaller.

Den hdr uppgiften
Se Funktion for sjélvdiagnostik for mer information.
Arbetsordning

1. Ga till menyn for styrenhetens parametrar.

2. Tryck pé vanster pilknapp, héger pilknapp och knappen "OK” samtidigt i tvd sekunder.
Den andra nivén i menyn for styrenhetens parametrar 6ppnas.

3. Vdlj parametern Actuator param. > Recal. och stdll sedan in vdrdet (timmar mellan omstart).

= Vdrdeintervall: 0-999 timmar

= Standardvdrde: O timmar (ingen schemalagd omstart)



5 Underhall

ELEKTRISK FARA!

Innan ndgot arbete utfors ska stromforsérjningen slds frén for att undvika skador frén elektrisk strém.

Rengor ultraljudsspjdllet i samband med den regelbundna rengéringen av kanalsystemet. Stall in spjdllibladet
pd dppet léige med hjdlp av stélldonets utlésningsknapp. Andra inte givarnas lége. Anvénd mjuka borstar som
inte ar av metall. Inget annat underhdll kréivs.

6 Felsdkning

Problem

Inga varden pd

styrenhetens display.

De uppmatta
luftflodesvardena
ligger utanfor
toleransvdrdena.

Fault 7 visas pé&

styrenhetens display.

Modbus RTU-
kommunikationen
fungerar inte felfritt.

Mojlig orsak

Stromforsorjning saknas.

Platsen for installationen

Styrenheten dr i ldget "Begdran om

service”. Se Funktion fér sjélvdiagnostik
for mer information.

Externa stérningar skapar brus i
kommunikationsbussen.

Mojlig 16sning

Kontrollera stromférsérjningen.

Kontrollera installationsfallet och
sakerstall att ratt parametervdrde
anvdnds. Se Installationsfall fér Halton

Max Ultra Circular (MUC).

Starta om styrenheten. For
anvisningar, se Starta om styrenheten.

Kontrollera bussens
termineringsmotstdnd och
biasmotstdnd.



7 Tekniska referensdata

7.1 Stalldon for Halton Max Ultra Circular (MUC)

Beskrivning

Halton Max Ultra Circular (MUC) luftflodesstyrenhet LAC-1.UO1 styr luftflédet med hjélp av ultraljudsteknik.
Den ger exakta luftflodesmatningar med hjdlp av tvé ultraljudsgivare.

Tekniska data

Funktion Beskrivning

Koncept styrenhet * Modbus RTU
Luftflodesstyrenhetens anvdndargrénssnitt
= Analog signal

Stromforsorjning = 18-32VDC

= 20-26,4V AC
Kablar = Ldngd (givare): 1 000 mm
Dimensioner = Styrenhet: 73 x 150 x 40 mm

= Givare: 42 x 76 x 37 mm

Skyddsklass = Styrenhet: IP52
= Givare i kanal: IP65
= Givare utanfor kanal: IP52

Stalldon

Stdlldonet har en integrerad dynamisk differenstrycksgivare. Tryckgivaren har ett litet sidoluftflode genom
givarelementet. Luftflédesgrdnserna justeras pd plats med hjdlp av en mobilapp eller med ett vred for manuell
justering, beroende pd modell.

Foérkortning = Stdlldon Vridmoment = Spjdllstorlek = Kommunikationsgrdnssnitt =~ Bestdliningskod

G2 Siemens 5 100-315 Siemens GDB 161.1E G2=GDB 161.1E
stalldon 0..10V/2..10V

G3 Siemens 10 400-630 Siemens GLB 161.1E G3=GLB 161.1E
stalldon

G4 Belimo 5 100-315 Belimo LM24A-SR 0..10V/ G4=LM24A-SR
stdlldon 2.10V

G5 Belimo 10 400-630 Belimo NM24A-SR G5=NM24A-SR

stdlldon



7.2 Styrenhetens anslutningar

Anslutningsschema

) =T T
it == )l[

r=\ram
©|(c

— &
L&)

)

[

L

-~

P.S. COM Aux. Air flow or Analog
24V temp. |damper position| actuator
O T I A -1 O
- +|d o <4 <4 <4 << <4 +
1 213 4 5|6 7|8 9|10 11|12 13|14 15
Fig. 16. Anslutningsschema fér Halton Max Ultra Circular (MUC)
Anslutningar
Anslutning Namn Kommentar
1 GND Jord
2 24V DC/AC Stréomforsorjningsanslutning
3 GND Jord
4 Standard RS-485 B Data ta emot/skicka linje B -
5 Standard RS-485 A Data ta emot/skicka linje A +
6 GND Jord
7** Al3 Ingdng for NTC 10k temperaturgivare
8 GND Jord
9 All Ingdng for luftflodets eller spjdllets
styrsignal
10 GND Jord
11 AO1 Utgéng for luftflodets eller spjdllets

aterkopplingssignal



Anslutning Namn Kommentar

12* Al2 Analog dterkopplingssignal for stdlldon

13* AO2 Analog referenssignal for stdlldon

14* GND Jord

15* 24V DC/AC Stromforsorjningsutgdng for det analoga
stalldonet

* Ansluten till Siemens GDB 161.1E-stdlldon eller Belimo LM24A-SR-stdlldon

**Ingdr inte i leveransen

7.3 Kopplingsschema

Kopplingsschema: Analog styrning

— |
K1
P.S. Aux. Air flow or Analog
24V com temp. |damper iti
T ol | 3lag|. T
4 +]d o <4 |4 <|4 <] <[4 +
1 213 4 5|16 7|8 9|10 11|12 13|14 15
CONTROL
FEEDBACK

2avacoc 11 T*7

Fig. 17. Kopplingsschema: Analog styrning

Kopplingsschema: Modbus-kommunikation

— | — |
K1 K1
P.S. Aux. Air flow or Analog P.S. Aux. Air flow or Analog
24V COM temp. |damper positi 24V com temp. |damper position|  actuator
< of = 3lx 8 * < of =] 3fa 8] +
4 +|d o <4 |4 |4 < |4 + 4 +|d o <4 <4 |4 << <4 +
1 2|3 4 5|6 7|8 9|10 11|12 13|14 15 1 2|3 4 5|6 7|8 9|10 11|12 13|14 15
24VAC/DC 4 ® PR
L @
Modbus RS485 Py °

Fig. 18. Kopplingsschema: Modbus-kommunikation



7.4 Parametrar

7.4.1 Styrenhetsparametrar for Halton Max Ultra Circular (MUC)

Parameter Beskrivning Varden Standardvdarde
CtrIMode Styrlage Konsol/Modbus/Analog Analog

CtrlSig Styrsignal AF/Spjall AF
SelectDuctType  Installationsfall #0..#51 #0

Information om vdrden finns i
Installationsfall fér Halton

Max Ultra Circular (MUC).
SP Borvarde: luftflode eller spjalidge -

Modbus RTU-parametrar

SiviD Slav-ID 1.247 1

Baud Overféringshastighet 4k8/9k6/14k4/19k2/38k4/ 115k2
56k0/57k6/115k2

Pr Paritet Ingen/jdmn/udda Udda

Styrsignalsparametrar for luftfléde eller spjall
Alltype Typ av analog ingdng 1 (Al1) Spdnning/strém Spdnning

Allrg Omréde for All = 0.10V/2.10V (om 0.10V
Alltype = spdnning)
= 0.20 mA/4..20 mA (om
Alltype = strom)

Allmin Instdlining for IGgsta flode Vmin Vmin=0
[m>/h]

Allmax Instdlining for hogsta flode Vmax Vmax=Vnom
[m>/h]

Parametrar for aterkopplingssignal

AO1sig Systemstyrning baserad pd luftflode Luftflode/Spjall Luftflode
eller spjdllage

AOIlactSP Arvérde for uppmatt luftfléde eller Actual / SP Actual
borvdrden

AO1type Typ av analog utgéng 1 (AO1) Spdnning/strom Spdnning



Parameter Beskrivning

AOlrg Omrdade for AO1
AOImin Aterkoppling Vmin m>/h
AOImax

Aterkoppling Vmax m>/h
Parameter for stalldonstyp

ActType

Parametrar fér det analoga stdlldonets dterkopplingssignal

AlZtype Typ av analog ingdng 2 (Al2)

Al2rg Omréde for Al2

Parametrar for det analoga stalldonets styrsignal
AO2type Typ av analog utgéng 2 (AO2)

AO2rg Omrdde for AO2

Parametrar for Pl-regulatorn
kp Pl-regulatorns K-faktor

ki Pl-regulatorns I-faktor

Varden Standardvdarde
= 0.10V/2.10V (om 0.10V
AOItype = spdnning)
= 0.20 mA/4..20 mA (om
AO1type = strom)

Analog/LAC1.MA1 Analog

Spdnning/strom Spdnning

= 0.10V/2.10V (om 0.10V
Al2type = spdnning)

= 0.20 mA/4..20 mA (om
Al2type = strom)

Spdnning/strom Spdnning

= 0.10V/2.10V (om 0.10V
AOZtype = spdnning)

= 0.20 mA/4.20 mA (om
AOZ2type = strom)

0..100,0

0..100,0
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7.4.2 Installationsfall for Halton Max Ultra Circular (MUC)

Sakerhetsavsténd

(L)

Installationsfall Givarposition

- >7D

I‘—>| 1D..7D

2D

3D

3D..7D

2D
3D
5D

5D..7D

Indt 1D
2D
3D
5D

5D..7D

2.3 All rights reserved ©Halton

31

Parameterns
varde
SelectDuctType

#0

#1

#2

#3
#4
#5
#6
#7
#8
#9
#10

#11

#12
#13
#14
#15

#16

Halton
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Installationsfall

2.3

Givarposition

At sidan

7 .-_J_..;

In&t

At sidan

L sf

| [oo

All rights reserved ©Halton

Sdkerhetsavstand

(L)

1D
2D
3D
5D

5D..7D

1D
2D
3D
5D

5D..7D

1D
2D
3D
5D

5D..7D

1D
2D
3D
5D

5D..7D

32

Parameterns
vdarde
SelectDuctType

#17
#18
#19
#20

#21

#22
#23
#24
#25

#26

#27
#28
#29
#30

#31

#32
#33
#34
#35

#36

Halton
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Installationsfall

Givarposition

Utat

At sidan

2.3

All rights reserved ©Halton

Sdkerhetsavstand

(L)

1D
2D
3D
5D

5D..7D

1D
2D
3D
5D

5D..7D

1D
2D
3D
5D

5D..7D

33

Parameterns
vdarde
SelectDuctType

#37
#38
#39
#40

#41

#42
#43
#44
#45

#46

#47
#48
#49
#50

#51

Halton



7.4.3 Modbus RTU-parametrar for Halton Max Ultra Circular (MUC)

3xxxx, input-register, typ 16-bitars unsigned integer

Register
30001

30002

30003

30004

30005

30006

30007

30009

30011

30012

30013

Parameter

FWver

CWorkingHoursHi

CWorkingHoursLo

AWorkingHoursHi

AWorkingHoursLo

AirSpeed

AirFlow

AirFlow

AirTemp

AuxTemp

ControlMode

Beskrivning

Firmware-version

Raknare for
styrenhetens drifttid,
high word

Rdknare for
styrenhetens drifttid,
l&gt ord

Rdknare for stalldonets

drifttid, high word

Rdknare for stalldonets
drifttid, 1&gt ord

Uppmadtt lufthastighet

Uppmadtt luftfléde med
vald enhet

Uppmatt luftfléde med
sekunddr enhet

Temperatur i kanalen

Externa givarens
temperatur

,&terkoppling for
styrldge

Varden
0..65535

— 0..65535
version

0..65535

— 0..65535
timmar

0..65535

— 0..65535
timmar

0..65535

— 0..65535
timmar

0..65535

— 0..65535
timmar

20..1500

— 0,20 ..
15,00 m/s

0..65535

— 0..65535

m3/h eller /s
0..65535
— 0..65535

m3/h eller I/s
500 ..4 000

— 5,00 ..
40,00°C

0..5000

— 0,00 ..
50,00°C

0 — Modbus
1 — Konsol

2 — Analog

Standardvdarde

Senaste

programvaruversion



Register  Parameter Beskrivning Varden Standardvarde

30014 DamperPosition Aterkoppling for 0..10000 -
spjdlltge ~.0,00.
100,00 %
30015 DamperStatus Spjdllets status 0 — Stoppat -
1 — Stdnger
2 — Oppnar
30016 ZeroOffsetCalibrationStatus | Status for 0 — Passiv 1
nollstdllningskalibrering 1 - Klar
2 —
Misslyckades
30017 RecalDamperUSstatus Status for 0 — Passiv 1
dterkalibrering av 1 - Klar
spall- och
2 —

ultraljudslage
Misslyckades

4xxxx, holding-register, typ 16-bitars unsigned integer

Register Parameter Beskrivning Varden Standardvarde
40001 ControlledSignal Luftflédesreglering eller 0 — Luftfléde 0
manuellt lage for spjall 1 - Spjallage
40002 SelectDuctType Installationsfall 0.51 0
40003 AirFlowSP Borvarde for 0..65535 -

luftflodesreglering for 3
— 0..65535m /hellerl/

vald enhet
s
40004 AirFlowDB Luftflédesregleringens 0..10000 200
doédband, procent av ,0,00..100.00 %
AirFlowSP
40005 DamperSP Borvarde for spjdlldge 0..10000 -
— 0,00 .. 100,00 %
40023 AllscaleMin (Vmin) Analog ingéng 1 0..65535 0

minimumvdarde 3
— 0..65535m7/h

40024 AllscaleMax (Vmax) Analog ingéng 1 0..65535 Beroende pé

maximumvdrde 3 spjdlistorlek
—0..65535m7/h



Register

40025

40026

40030

40031

Parameter

AO1scaleMin

AO1scaleMax

Kp

Ki

Oxxxx, coils, typ boolesk

Register
00001

00002

00003

00004

00005

00006

Parameter

Alltype

Allrg

AO1sig

AO1lactSP

AO1type

AOl1rg

Beskrivning

(Vmin-dterkoppling)
Analog utgéng 1
minimumvdrde

(Vmax-G&terkoppling)
Analog utgéng 1
maximumvdrde

Pl-regulatorns K-faktor

Pl-regulatorns |-faktor

Beskrivning

Spdnning eller strom for All

Omrdde for All

Signal for AO1

Arvérde eller borvarde

Spdnning eller strém for

AO1

Omrdde for AO1

1xxxx, discrete inputs, typ boolesk

Register
10001

10004

10005

Parameter

ErrCodel

ErrCode4

ErrCode5

Beskrivning
Felaktig givaranslutning

eller givare inte ansluten

Luftemperaturgivare A
fungerar inte

Luftemperaturgivare B
fungerar inte

Vdrden

0..65535

—0.65535m3h

0..65535

—0.65535m3h

0..1000
— 0,0..100,0
0..1000
— 0,0..100,0

Varden

0 — Spdnning

1 — Strém

0 — 0-10 V/0-20 mA
1— 2-10V/4-20 mA
0 — Luftfléde

1 — Spjallage

0 — Arvérde

1 — Borvdrde

0 — Spdnning

1 — Strom

0 — 0-10 V/0-20 mA

1—2-10V/4-20 mA

Varden
0 — No error
1 — Fel
0 — No error
1 — Fel
0 — No error

1 — Fel

Standardvdrde

0

Beroende pd
spjdllstorlek

Standardvadrde

0

Standardvdrde

0



Register Parameter Beskrivning Vdarden Standardvarde

10006 ErrCode6 Andlagesgivare for 0 — No error 0

LAC-1.MA1 ar defekt 1 - Fel
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